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1. Allgemeine Beschreibung:

Der Gneuf Druckmessverstarker DMV 4000 ist ein Messverstarker fir Druckaufnehmer mit DMS-
Technik. Universelle Einstellméglichkeiten garantieren den Anschluss aller Drucksensoren mit einem
1 bis 4 mV/V Signalausgang. Desweiteren kdnnen optional drei frei einstellbare Grenzkontakte und
ein Analogsignal von 0-20 mA bzw. 4-20 mA oder 0-10 V verarbeitet werden. Spitzenwertspeicher,
einfache Bedienung Uber 5 Tasten und extreme Robustheit sorgen fir Anwenderfreundlichkeit. Gegen
unsachgemale Bedienung kann das Gerat tiber Software-Einstellmdglichkeiten geschitzt werden.

2. Technische Daten:

Abmessungen: 96 mm x 48 mm = 1/8 DIN Frontgehause mit 110 mm Einbautiefe
inkl. Klemmleiste mit rastbarer Schnellbefestigung durch Kunststoffklammern
fur Wandstarken bis 10 mm.

Farbe: dunkles Grau

Gewicht: ca. 250 g

Einbauausschnitt : 92,08 x 45,0"°

Schutzart: Frontseitig IP 65, Anschlussseitig IP 00
Eingang: Widerstands DMS-Vollbriicke 350Q....10KQ
Speisespannung: 5 VDC Geberversorgung

Eingangsempfindlichkeit: 1 mV/V....4mV/V

Grenzwertrelais: Bis zu 3 freie, Uber den gesamten Messbereich einstellbare Relais
Schaltleistung: 250 VAC = 2A / 120 VAC =4A

Fuhlerbruch: Leitungsbruchiberwachung Sensoranschluss.

Genauigkeit: +/- 0,1 % vom Messbereich, +/- 1Digit
Umgebungstemperatureinfluss <0.1%/20C

Netzteil: Versorgungsspannung 100...230 VAC +/- 10 %, 50 - 60 Hz.
Leistungsaufnahme ca. 4 W (optional auch 24 VDC)

Anzeige: 5-stellige Siebensegment LEDs, 15 mm hoch, Leuchtfarbe: griin oder rot bei
Uberschreiten eines Alarmgrenzwertes, Anzeigebereich -9999....99999,
Uberlauf wird durch 5 Querbalken dargestelit.

Anschluss des Gerates: Rickseitig Giber 36-polige Klemmleiste
Umgebungsbedingungen: Arbeitstemperatur 0-50 T / L uftfeuchte 5....95 % (keine Kondensation)

Analogausgang: 0-20 mA oder 4-20mA bei Stromeingang Birde 750 Ohm/15V max.
0-10V Uber 500Q Widerstand bei 0-20mA Einstellung



3. Montage:

Das Gerat ist fur die Montage in Schalttafeln konzipiert. Es muss so montiert werden, dass es vor
Feuchtigkeit, Verschmutzung und Erschitterungen geschitzt ist. Die Umgebungstemperatur darf
50 <€ nicht Uberschreiten.

4. Elektrischer Anschluss:

Arbeiten an elektrischen Anschlissen durfen nur von Personen ausgefuhrt werden, die entsprechend
den ortlichen Vorschriften hierfur qualifiziert sind. Der Anschluss erfolgt entsprechend dem Schaltbild.
Hierfir sind unbedingt die ortlichen Vorschriften tber die Errichtung und den Betrieb elektrischer
Anlagen zu beachten.

CE-Zeichen

Zum uneingeschrankten Einsatz des Gerates im Rahmen der Richtlinie zur elektromagnetischen
Vertraglichkeit 89/336/EWG miissen Analogeingangsleitungen geschirmt verlegt werden. Der Schirm
ist einseitig aufzulegen.

UL Hinweis: 1) Kupferadern fiir 60/70C benutzen
2) Mindestquerschnitt von 1mm? einhalten (AWG 18)

Analoger Ausgang:

Bei einer 0-10V Anwendung ist der vorinstallierte 500Q Widerstand bei einer Parametereinstellung
von 0-20mA zu verwenden. Bei allen anderen Anwendungen ist der vorinstallierte 500Q Widerstand
von den Klemmen 19 / 20 zu entfernen.




Anschlussbelegung:

Commands I:l Supervision 'oug J|| Recorder r E
RSJ'%H PTC { : EEFFEFE
+ NIC =——{25| >
NIC w _ e @ )
}:E ‘ © N!C@ ' ﬁ_— Alarm 1
J[a]c e[ "
‘»E IL1 NIC 0P1 Alarm 2
t@ Iz Nic[ig] t [20}> = {—Iﬁlﬂ
o[7]s s[iob=" | ope E
. _ . Eb 45( Alarm 3
G-V Eae om j‘ﬂ
[10] nie Ne oy
+IN1  [23]nic
i -™ @ Nic [3]

__Rcal

[

Drahtfarben und Belegung Gneul} - Verbindungsleitungen

Drucksensor Farbe Funktion DMV 4000
Pin (6P) Klemme

A Gelb Signal + 11

B Weil3 Signal - 12

C Braun Speisung + 8

D Grin Speisung - 9

E Rosa Cal. 80 % 34

F Grau Cal. 80 % 35




5. Einstellmoéglichkeiten des Geréates:

In der folgenden Programmtabelle sind alle zu verstellenden Parameter aufgefihrt.

conF Konfigurationsebene

PARSS

Code | Passwort zur Konfigurationsebene Eingabebereich
bASE_c
FrEQ | Frequenz der Eingangsspannung 50/ 60
| P
Un £ | Auswahl der MaBeinheit Bar / PSI / Mpa
dP Darstellen der Kommastellen 0...3
FI LE |IN 1 Filter Zeitkonstante 0...30s
rAn.Lo | Messbereichsanfang -9999...99999
rAn.H « | Messbereichsende -9999...99999
RO
RO.EYP | Analogausgangs Typ 0-20/ 4-20
RO.Le | Messbereichsanfang -9999...99999
RO.H « | Messbereichsende -9999...99999
545
Prot | Kommunikations-Protokoll Modbus / Jbus
bAUd | Baudrate 200...57600
PR-Y | Paritatshit none/euen/odd
Rddr | Kommunikationsadresse 1..247
LodEl | Passwort 1 0...65534
LodE2 |Passwort 2 0...65534
LodE3 | Passwort 3 0...65534
ALArG
AL! .LE |Riicksetzen durch Quittierung oder extern (I1L1) none / Ltch
ALZ.LE |Riicksetzen durch Quittierung oder extern (IL2) none / Ltch
AL3.LE |Riicksetzen durch Quittierung oder extern (IL3) none / Ltch
Out | | Ausgangsverhalten von Alarm 1 direct / reverse
Out 2 |Ausgangsverhalten von Alarm 2 direct / reverse
Out 3 | Ausgangsverhalten von Alarm 3 direct / reverse
CAL
CAL.PE | Kalibrationspunkt vom Endwert 50...100%
Eh it Konfigurationsebene verlassen




PA- Parameterebene
PRSS Code 2 Passwort zur Parameterebene Eingabebereich
RL.SP
AL. ISP | Alarm 1 Sollwert 0...Endwert
AL.25P | Alarm 2 Sollwert 0...Endwert
AL.35P | Alarm 3 Sollwert 0...Endwert
AL .PAF
AL.IRY | Hysterese fiir Alarm 1 0...10.0%
RAL.2hY | Hysterese fiir Alarm 2 0...10.0%
AL.3RY | Hysterese fiir Alarm 3 0...10.0%
RL.1 d |Auslose Verzogerungszeit fiir Alarm 1 0.0...60.0s
AL.2 d |Auslose Verzogerungszeit fiir Alarm 2 0.0...60.0s
AL.3 d | Auslose Verzogerungszeit fiir Alarm 3 0.0...60.0s
FiI LE
kil iE Alarme Filter Zeitkonstante 0...30.0s
Eh it Parameterebene verlassen
CAL Kalibrationsebene
PRSS Code 3 Passwort zur Kalibrationsebene Eingabebereich
CAL
L-ALL | Kalibrierung von Null + Kalibrationspunkt (50....100%) Yes / no
£-H . | Kalibrierung nur vom Kalibrationspunkt (50....100%) Yes /no
Eh ik Kalibrationsebene verlassen




Erklarung der Parameter:

AiE_Y

PRSS
bASE.c =>FrEQ

I nP =>Un it
=> dP
=>FlLE
=>rAn.lo

=>rAn.H:

RO => A0.EYP

=>A0.Lo
=>A0.H.
545 => Prot
=> bRUd
=> PArY
=> Addr
=> [ odE!
=> [odEl
=> [odE3
ALAF =>AL I.LE
=>AL2.LE
=>AL3.LE
=>0ut |
=>0ut 2
=>0ut 3

CAL =>[A.LPE
=>Eh it

AL.SP =>AL.I5P

=> AL.25P

=> AL .35P

Aktivieren bzw. deaktivieren der zyklischen Anzeigen von
MalReinheiten im Betriebsmodus.

Eingabe des Passwortes zur entsprechenden Ebene

Einstellen der Netzfrequenz der Spannungsversorgung.

Wert zwischen 50Hz und 60Hz wéhlbar.

Auswahl der Mal3einheiten zwischen bar, psi und MPa.

Einstellung der Kommata Darstellung z.B. 0 = 1234 oder 3 = 1.234.
Zeit (Sekunden) um auf eine Eingangsanderung zu reagieren.
Messbereichsanfang des Sensors.

Messbereichsende des Sensors z.B. 500 bei 500bar oder 5000

bei 5000psi

Einstellmdglichkeit des analogen Ausgangssignals zwischen

0 — 20mA (0 -10V)oder 4 — 20mA. Das 0 - 10V Signal erhalt man
durch den vorinstallierten 500Q Widerstand zwischen den
Klemmen 19 und 20. Dieser ist zu entfernen, wenn ein
Stromsignal (0-20mA/4-20mA) gewiinscht wird.

Einstellung des minimalen analogen Ausgangswerts.

Einstellung des maximalen analogen Ausgangswerts.

Auswahl des Kommunikations-Protokoll zwischen Modbus und Jbus.
Einstellen der Baudrate fiir die Kommunikation z.B. 9600 = 9600
Baud.

Einstellen der Paritat.

Einstellen der Kommunikationsadresse.

Einstellung des Passworts fiir die Konfigurationsebene.

(3333 Auslieferung)

Einstellung des Passworts fiir die Parameterebene.

(1111 Auslieferung)

Einstellung des Passworts fir die Kalibrationebene.

(1234 Auslieferung)

Auswahl ob die Selbsthaltung fur Alarm 1 aktiv oder nicht aktiv ist.
aktiv = Lkch und nicht aktiv = nonE

Auswahl ob die Selbsthaltung fir Alarm 2 aktiv oder nicht aktiv ist.
aktiv = Lkch und nicht aktiv = nonE

Auswahl ob die Selbsthaltung fur Alarm 3 aktiv oder nicht aktiv ist.
aktiv = Lkch und nicht aktiv = nonf

Auswahl der Alarmlogik des Alarm 1 Ausganges.

Bei Alarm ist der Kontakt geschlossen (d ) oder gedffnet (rEw)
Auswahl der Alarmlogik des Alarm 2 Ausganges.

Bei Alarm 2 ist der Kontakt geschlossen (d ) oder gedffnet (rEu)
Auswahl der Alarmlogik des Alarm 3 Ausganges.

Bei Alarm 3 ist der Kontakt geschlossen (d ) oder geoffnet (-Eu)
Einstellung des Kalibrationspunktes des Sensors vom Endwert in %.
Sie verlassen dann die Konfigurationsebene oder Parameterebene
oder die Kalibrationsebene.

Einstellung des Alarmsollwertes fiir Alarm 1. z.B. 350bar

=350 bei einem 600bar Sensor

Einstellung des Alarmsollwertes fiir Alarm 2. z.B. 450bar

=450 bei einem 600bar Sensor

Einstellung des Alarmsollwertes fiir Alarm 3. z.B. 500bar

=500 bei einem 600bar Sensor



AL.PAR- =>AL. kY : Einstellung der Hysterese zum Alarmsollwert fir Alarm 1
in %. z.B. 10(%) von 350bar = 3,5bar
=> AL.chY : Einstellung der Hysterese zum Alarmsollwert fir Alarm 1
in %. z.B. 10(%) von 450bar = 4,5bar
=> AL.3RY : Einstellung der Hysterese zum Alarmsollwert fir Alarm 1
in %. z.B. 10(%) von 500bar = 5bar
=>AL.!d : Einstellung der Verzdgerungszeit (Sek. Nachlauf) fir Alarm 1
=>AL.c d : Einstellung der Verzdgerungszeit (Sek. Nachlauf) fir Alarm 2
=>AL.3 d : Einstellung der Verzdgerungszeit (Sek. Nachlauf) fir Alarm 3
FILE =>tJnE : Zeit (Sekunden) um auf eine Alarmanderung zu reagieren.
CAL =>[-ALL : Kalibrierungsfunktion mit Null- und Kalibrationspunkt
(50....100%) durchfihren.
=>[-H. : Kalibrierungsfunktion nur mit Kalibrationspunkt

(50....100%) durchfihren.



6. Anzeige und Bedienelemente:

Display
D_|g|t_§ll - Alarm -
eingange ausgange
Meni- und Alarm -
Werte verkleinern bzw.
vergrofRern Bestatigungs -
taste

Tastenfunktion und Kombinationen:

Durch Betatigen wird zwischen der Kalibrations-, Parameter- und der
Konfigurationsebene umgeschaltet. Durch Betétigen innerhalb der Kalibrations-,

& _'_, Parameter- und der Konfigurationsebene wird zwischen den Untermenis
weitergeschaltet.
( 4 Durch Betatigen im Programmiermodus wird der eingestellte Wert verkleinert.
Durch Betatigen im Betriebsmodus wird der MIN-Speicher ausgelesen und angezeigt.
P Durch Betatigen im Programmiermodus wird der eingestellte Wert vergrofert.
Q" ) Durch Betatigen im Betriebsmodus wird der MAX-Speicher ausgelesen und angezeigt.

Durch Betatigen innerhalb der Kalibrations-, Parameter- und der Konfigurationsebene
wird in die Untermenls umgeschaltet oder der geanderte Wert iibernommen.

Durch mehrmaliges Betéatigen im Betriebsmodus wird der MIN-(), MAX-Speicher Wert
bzw. die Einheiten angezeigt und bei R IE.U ist das zyklische Anzeigen der
Maleinheiten zu aktivieren bzw. deaktivieren.

@k\ Durch Betatigen wird der interne Spitzenwertspeicher MIN / MAX geldscht
und aktualisiert.



7. Programmzugriff / Sperrfunktionen:
7.1 Tastatur-Sperre/Freigabe

Beim DMV 4000 besteht die Mdglichkeit, alle Eingabeebenen Uber frei wahlbare Passworter zu
sichern.

Um die Tastatur zu sperren/freizugeben, mussen die Tasten & uno B gleichzeitig fur 2
Sekunden gedriickt gehalten werden. Wenn bei gesperrter Tastatur eine Taste gedrickt wird,
erscheint ,Lock".

Die Tastatursperre bleibt bei Stromausfall bestehen.

7.2 Sperre/Freigabe der Analog- und Alarmausgange

Die Analog- und Alarmausgénge werden AUSgeschaltet, indem die Tasten “== und C gleichzeitig
gedruckt gehalten werden. Bei gesperrten Ausgangen wird bei Anzeige der Prozessparameter ,block"
anstatt ,Unit* angezeigt. Um die Ausgédnge wieder freizugeben, miussen die beiden Tasten erneut
gleichzeitig gedriickt werden.

Die Sperre der Ausgange bleibt bei Stromausfall bestehen.

8. Inbetriebnahme:

Nachfolgend ist der gesamte Ablauf der Inbetriebnahme Schritt fiir Schritt aufgefiihrt. Damit spater
eine exakte Messung gewahrleistet ist, muss der angeschlossene Drucksensor auf dem DMV 4000
kalibriert werden. Der Drucksensor muss _ wahrend des Kalibriervorgangs unter
Produktionstemperatur und drucklos sein.

1. Spannungsfreiheit sicherstellen.
2. DMV 4000 gemaf3 Anschlussplan ( Seite 4 ) anschlieRen.
3. Versorgungsspannung einschalten. Nach ca. 3 Sek. ist der DMV 4000 bedienbereit.



Einstellebenen (siehe Tabelle Seite 5 und 6).

Durch mehrmaliges Driicken der Taste [==ischaltet der DMV 4000 von der Betriebsebene zur
Kalibrationsebene (CAL) bzw. zur Parameterebene (Par) und zur Konfigurationsebene (Conf) um. Bei
einem weiteren Dricken der Taste (o schaltet das Gerat wieder in die Betriebsebene.

> 4

Betriebsebene Kalibrationsebene Parameterebene Konfigurationsebene
= ————)
i ez (8 W 5 [ By 8 r %
(= iy B el ot Lot
Tvaao‘ (8T a0 n@oﬂio
L Ja Ja
~ (o
Nein |
Hinweis: ot B
Das Passwort kann im Bereich PdES PC{EJ
zwischen 0 und 65535 gewaihlit = =] (=] i) oo
werden. $
Wobei: - -
G u - = = =] | Eskann f 1| Es kann Passwort 1
0 stindigen Zugang gewdhrt b il e =5 59 0 111 4
1...65534 (iber vergebenes Passwort S P_asswobrt1 7 | EEEC] P_asswr.:-ﬂ -2 i 11 i|]| eingeben
65535 nur Zugang durch serielle g o] | lgegenen OV &89 elgedge en oY aogo
Verbindung werden werden
Zuriick p- [ Jt Menil Zuriick P3r Menii Zuriick b= [ 5 F Menii
zum Ja (Seite 1) zum Ja (Seite 113 zum Ja [Seite 10)
Betriebsmodus Betriebsmodus Betriebsmodus
> - o
\ -

Passwort-Einstellung bei Auslieferung siehe Seite 7 !

Um in die einzelnen Ebenen zu gelangen, muss nach Betatigung der Taste =) ein Passwort
eingegeben werden. Dieses geschieht Uber die Tasten ¢#=» _~._, indem die Taste festgehalten
wird und das Gerat automatisch erst die einer, dann die zenner, aié hunderter, die tausender und
zehntausender Stelle hoch bzw. herunter springt. Durch Tasten wird dann die letzte Stelle herauf bzw.
herunter gezahlt. Ist das richtige Passwort eingestellt, gelangt man durch Betatigung der Taste g
in die angewéhlte Ebene.



Konfigurationsebene (LonF)

Diese teilt sich wie folgt auf:

Grundkonfiguration:  Einstellen der Netzfrequenz

Eingangskonfiguration:  Einstellen der MaReinheiten, Kommastellen und Eingangswerte
Konfiguration des analogen Ausganges: Einstellen der analogen Ausgangswerte
Systemkonfiguration:  Einstellen der seriellen Kommunikation und der Passworter
Alarmkonfiguration:  Einstellen der Alarmausgénge

Sensor-Kalibrierungs-Konfiguration: Einstellung des Sensor-Kalibrierungspunktes

Auswahl der

MaReinheiten
bdr, PSI PR

Anzahl der
Kommastellen

Eingangsfilter
Zeitkonstante
HeadD. T

Messbereichs-
anfang

-35999 - 99959

Msassbsreichs-
ende
-9558585 - 95555
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des Sensors

e i
A




Parameterebene (PAR)
Diese teilt sich wie folgt auf:

Alarmgrenzwerte: Einstellen der einzelnen Grenzwerte der Alarme 1 - 3

Alarmparametermen:
Alarmreaktionszeit:

Einstellen von Hysteresen und Verzégerungszeiten der Alarme 1 - 3
Einstellen einer Reaktionszeit von 0 Sek. bis 30 Sek.

o7 Parameterebene [1f g Grenzwertvon o L Hysterese von Alarmreaktions-
Far M. 130 ™ Alarm 1 Cli. 107 2% Alarm 1 zeit
EEE e < A& @o] |0 MNenndruck ;U S @G| | 0100 0..300
' - = |
S . h | R Hyst .
- 11| Alarmgrenzwert- 1 o ) |[Srenzwertven 7 - yetaresgvon ZUEH L
> Fi i'_ .':; i’" meni h F_ : |:' a0 [ Alarm 2 H rf_ (s |'“w ':i Alarm 2 ;
el ;U @O0 Menndruck ;‘v <> @o| | 0100
ZU AL ISP = 8
. F__
[} (il Alarmparameter- Cf DC o | Grenzwert von a0 T Hysterese von
ALFAr menil .o i Alarm 3 AL AR | Aams
2 &HmWo) ; &%G? 0... Nenndruck ;W S@ol | og..100
ZURL kY l - [*
- | Zeitfilter ZURL thY Cl 1| | Verzbgerungszeit
}‘ bk | {3 AT von Alarm 1
T OO ; oo | 0,600
ZUELE i
- | Exit = - 1| & Verzdgerungszeit
}'_' H I H ‘I'_ ; I.:l l'_lJ von Alarm 2
BT &s@o0 ; P& @0 | 0,600
Betriebsebene i
(11 7 | | Verzégerungszeit
me.J o von Alarm 3
@< S @O 0..60.0
ZU Fittk -
Kalibrationsebene (CAL)
Diese teilt sich wie folgt auf:
Sensorkalibrierungsmeni: Und dieses unterteilt sich in:

Kalibrierung von Null- und Kalibrationspunkt (C-ALL): Bei einer Bestatigung der Anzeige

(95 <7 &, ) durch die Taste @ wird eine Kalibrierungsfunktion des Nullpunktes und des
eingestellten Kalibrierungspunktes durchgefihrt.

Nach ca. 10 Sek. ist der DMV 4000 betriebsbereit.

Kalibrierung nur Qber den Kalibrationspunkt (E-H.): Bei einer Bestatigung der Anzeige
(465 €7 /e )durch die Taste fim) wird eine Kalibrierungsfunktion des eingestelliten
Kalibrierungspunktes durchgefuhrt. Nach ca. 10 Sek. ist der DMV 4000 betriebsbereit

‘I"' 2| | Kalibrierungsebene r o0 Kalibrierung von
st ] L Null- und
O &H@PO L OO Kalibrationspunkt
(e 2% e |

¥

I~ 1211 | Sensor- o Kalibrie_rung des
L P kalibrierungment l o K_arllbratlonspunktes
T A mo HES | mo

Ry
EroE

Tv a%o
Exit




9. Zusatzfunktionen:

Spitzenwertspeicher:

Wahrend des normalen Betriebes des DMV 4000 besteht die Mdglichkeit, die internen
Spitzenwertspeicher auszulesen bzw. zu léschen. Gespeichert wird der niedrigste und héchste
Druckwert in der eingestellten MaRReinheit, der jeweils erreicht worden ist. Diese Funktion dient zur
Feststellung, ob eine Druckspitze aufgetreten ist. Nach jedem Einschalten des DMV 4000 wird diese
Messung neu aktiviert.

Taste ¢ dricken. Der Druckwert im Min-Speicher wird fur finf Sekunden angezeigt.
Taste -, dricken. Der Druckwert im Max-Speicher wird fur finf Sekunden angezeigt.
Taste ©® driicken. Gespeicherte Daten werden geléscht und auf den aktuellen Istwert

gesetzt. Messung beginnt bis zum nachsten Léschvorgang bzw.
Aus- und Einschalten des DMV 4000.

Anzeige der Mal3einheiten:

Wahrend des normalen Betriebes des DMV 4000 besteht die Mdglichkeit, die eingestellte MalReinheit
in einem Zeitintervall anzeigen zu lassen. Durch mehrfaches Drucken der Taste g7 sind folgende
Anzeigen und Einstellungen moglich: B

Lo = Min-Speicher des Druckwertes (C )

H = Max-Speicher des Druckwertes ( LB

Un ik = Anzeige der eingesteliten MaBeinheit (bAr, PSI, PR < S0 )

RIEY = De- / aktivieren der Intervallanzeige der Maf3einheit wahrend des Normalbetriebs

(9E5 [/ no 2 )

Fuhlerbruchiberwachung:

Der DMV 4000 ist mit einer Fuhlerbruchiiberwachung fir den angeschlossenen Drucksensor
ausgerustet.

Uberwacht werden: Signal + Klemme 8, Signal - Klemme 9, Speisung + Klemme 11, Speisung -
Klemme 13.

Bei Unterbrechung einer dieser Leitungen bzw. bei nicht angeschlossenem Drucksensor wird die

Fuhlerbruchiiberwachung durch “OPEn” angezeigt. Zusatzlich werden alle Alarmausgénge
eingeschaltet. Am Analogausgang wird dann das minimale Ausgangssignal ausgegeben.



qgnecul3
10. Fehlermeldungen:

Anzeige: Ursache:

" OPEn" Sensor defekt, Verbindungsleitung
zum Sensor defekt, Sensor falsch
angeschlossen.

..... Uberlauf — Wert firr die Anzeige ist zu klein.

Gneul3 Kunststofftechnik GmbH
Monichhusen 42

32549 Bad Oeynhausen
Germany

Tel.: +49 5731 5307-0

Fax: +49 5731 5307-77

Email: gneuss@gneuss.com
WWW.gNeuss.com

Uberlauf — Wert fir die Anzeige ist zu groR.

Fehlerbeseitigung:

Sensor, Verbindungsleitung
und Sensoranschluss prifen




